GAMA DE PRODUCTOS :
MANIPULADORES TELESCOPICOS

TP e
[ e I
b e

| 2 s A
| i




CENTRO DE EXCELENCIA DE MANIPULADORES TELESCOPI-
COS BOBCAT CON MAS DE 60 ANOS DE EXPERIENCIA

Todos los manipuladores telescopicos rigidos Bobcat se
disefan y fabrican en nuestro Centro de Excelencia de
Pontchateau, Francia. Esta planta con certificacion ISO 9001
tiene mas de 60 afnos de experiencia en la creacion de
maquinas de manipulacidon de materiales y en ella se aplican
los extraordinarios niveles de calidad de Bobcat.
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Con un alto nivel de integracién tecnolégica, desde la soldadura del
bastidor y la pluma hasta el montaje final de la maquina, nuestra
productividad y calidad estan garantizadas por modernos equipos

de produccién, como robots de soldadura, linea de chorro de arena

y cabina de pintura bicapa, y por la integracién de componentes de
primera categoria. Cada una de las maquinas que se produce en esta
fabrica se somete a un proceso de comprobacidn extenso y exhaustivo
antes de la entrega: controles reglamentarios, de rendimiento y de

todas las funciones de la maquina, asi como inspecciones de calidad.
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NUESTRA GARANTIA ESTANDAR DE 3 ANOS LE
PROPORCIONARA MUCHAS VENTAJAS*

Con 60 anos de experiencia en el disefo de equipos compactos, Bobcat goza de reconocida reputacién por sus

estandares de calidad elevados y sus avanzadas tecnologias.

Cada dia, toda nuestra energia se centra en entregar productos de gran calidad mediante una seleccién de

reconocidos proveedores lideres, un disefio integrado, pruebas de fiabilidad y resistencia y un proceso de fabricacién

en el que se inspecciona y controla la calidad individual del 100% de nuestra produccién.

El nivel de excelencia conseguido en los manipuladores telescopicos Bobcat nos permite
ofrecer una garantia estandar de 3 afos (o0 3000 horas, lo que ocurra antes).

*Términos y condiciones: solo es vélido para los clientes de la red de distribucion oficial de Bobcat® 3
en Europa, Oriente Medio y Africa. Las cuentas estratégicas y de flotas de alquiler quedan excluidas.



CARACTERISTICAS PRINCIPALES

TL26.60

TL30.60

TL30.70

TL34.65HF

TL35.70

TL38.70HF

Estabilizadores

Autonivelacion del bastidor

Sistema de posicionamiento de pluma (BPS)

RENDIMIENTO

Capacidad mdxima de elevacién kg 2600 3000 3000 3400 3500 3800
Altura de elevacion méxima con neumaticos de serie

(en estabilizadores cuando estan equipados) mm 5800 5800 6670 6331 6889 6889
Alcance méximo hacia delante con neuméticos de serie mm 3100 3100 4020 3365 4002 4002
Fuerza de recogida daN 4600 4600 4600 6200 6200 6200
Peso (en vacio) kg 4900 5320 5620 6360 7135 7245

MOTOR

BOBCAT D34- 75 CV - Fase I1IB/Tier 4 Final ] | | | ] - - -
BOBCAT D34 - 100 CV - Fase IV/Tier 4 Final ] | | n - | | -
BOBCAT D34 - 130 CV - Fase IV/Tier 4 Final - - - | | - | |
PERKINS 1104D-44TA - 100 CV - Fase 11A/Tier 3 u | | | ] - [ ] -
PERKINS 1104D-E44TA - 130 CV - Fase I11A/Tier 3 - - - - - | ]

Neuméticos de serie 405/70-20 405/70-20 405/70-20 405/70-20 405/70-20 405/70-20
Anchura total mm 2100 2100 2100 2300 2300 2300
Longitud total hasta la cara de las horquillas mm 4507 4507 5056 4669 4869 4869
Cabina baja: 2100 Cabina baja: 2100 Cabina baja: 2100
Altura total mm (20pulg.) /2184 (24 pulg.)| (20 pulg.) / 2184 (24 pulg.) |20 pulg.) / 2184 (24 pulg.)| 2290 (20 pulg.) / 2290 (20 pulg.) / 2290 (20 pulg.) /
(Cabinaalta: 2250 (abinaalta: 2250 (Cabina alta: 2250 2374 (24 pulg.) 2374 (24 pulg.) 2374 (24 pulg.)
(20pulg.) /2334 (24 pulg.) | (20 pulg.) / 2334 (24 pulg.) | (20 pulg.) / 2334 (24 pulg.)

- 264 (20 pulg.) / 264 (20 pulg.) / 264 (20 pulg.) / 346 (20 pulg.) / 346 (20 pulg.) / 346 (20 pulg.) /
Distanda libre sobre el suelo mm 348 (24 pulg,) 348 24 pulg) 348024 pul) 430 24 pulg) 430 (24 pulg) 430 24 pulg)
Distancia entre ejes mm 2820 2820 2820 2870 2870 2870

. . - 3717 (20 pulg.) / 3717 (20 pulg.) / 3717 (20 pulg.) /
Radio de giro externo (en los neumaticos) mm 3875 (24 puig) 3875 (24 pulg) 3875 (4 puig) 3714 3714 3714
o ) 1329 (20 pulg) / 132920 pulg)/ 1329 (20 pulg) /
Radio de giro interno (en la cabina) mm 1503 (24 pulg) 1503 (24 puig) 1503 (24 pulg) 1092 1092 1092
Desplazamiento lateral BPS a méxima altura mm - - - - - -

SISTEMA DE TRACCION

Transmision Hidrostatica con regulacion electrénica / traccion a 4 ruedas

Transmision principal Motor hidrostético Motor hidrostético + caja de 2 velocidades
Nimero de velocidades 2 2 2 4 4 4
Velocidad mdxima de gama baja km/h 10 10 10 10 10 10
Velocidad maxima de gama alta (opcional) km/h 30 (40) 30 (40) 30 (40) 30 (40) 30 (40) 30 (40)

SISTEMA DE DIRECCION

Modos de direccion

3 modos de direccion con realineacion semiautomatica de las ruedas: 2 ruedas directrices / 4 ruedas directrices / desplazamiento lateral

SISTEMA HIDRAULICO

Tipo de bomba Bomba de engranajes con vélvula sensora de carga Bomba:iceo(r;:i;;eccio’n Egmfad;:gg::z?géoan Bomba:iceo(r;:i;;eccién
Distribuidor Electroproporcional con caudal compartido
Capacidad de la homba I/min 100 100 100 190 100 190
Presion de trabajo bar 250 250 250 255 250 255
SISTEMA DE FRENOS
Freno de servicio Discos bafiados en aceite
Freno de estacionamiento y emergencia Freno pasivo con activacion automética
B Serie - Nodisponible
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TL43.80HF T35.105 T36.120SL T35.130S T35.140S T41.140SLP

4300 3500 3500 3600 3500 3500 3500 4100 4000
7505 10290 10290 11852 12468 12468 13656 13656 17466
40 6886 6836 8193 8764 8764 9449 9449 12800
7000 7800 7800 7800 12300 12300 12300 12300 12300
8040 7170 7170 8140 8655 8765 9130 10030 10650

400/80-24 405/7020 405/7020 405/7020 405/70-20 405/7020 400/80-24 400/80-24 400/80-24
2300 264 264 264 8 8 8 18 w8
4975 5071 5071 5442 5876 5876 6108 6108 6220

2389 (20 pulg.)/ 2389 (20 pulg.) / 2389 (20 pulg.)/ 2393 (20 pulg.) / 2393(20pulg.) /
374 {24 pulg) 2474 (24 pulg) 2474 (24 pulg) 2474 (24 pulg) 2480 (24 pulg) 2480 (24 pulg) 280 2480 280
415 (20 pulg.) / 415(20pulg.) / 415 (20 pulg.) / 422 (20pulg.) / 42220 pulg.) /

430 (24pulg) 500 (24 pulg) 500 (24 pulg,) 500 (24 pulg) 509 (24 pulg,) 509 (24 pulg) 509 509 509
270 2850 2850 2850 2850 2850 2850 2850 2850
3714 3765 3765 3765 4150 #150 4150 150 4150
1092 125 1245 125 1519 1519 1519 1519 1519
- - - - - /450 - /525 +/-65

Hidrostatica con regulacion electrénica / traccion a 4 ruedas

Motor hidrostatico

3 modos de direccion con realineacion semiautomatica de las ruedas: 2 ruedas directrices / 4 ruedas directrices / desplazamiento lateral

Bomba:iceocr;(rige;eccmn Bomba de engranajes con vélvula sensora de carga
Electroproporcional con caudal compartido
190 100 100 100 100 100 100 100 100
255 255 255 255 255 255 255 255 255
-]
Discos bafiados en aceite
Freno pasivo con activacion automatica




GRAFICOS DE CARGA - CARGADORAS TELESCOPICAS
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GRAFICOS DE CARGA - MANIPULADORES TELESCOPICOS
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ESPECIFICACIONES DEL MOTOR

MOTORES PAISES CON NORMATIVAS PAISES CON NORMATIVAS
MAS DESARROLLADAS MENOS DESARROLLADAS

PERKINS PERKINS
ipo de motor 1104D-44 1104D-E44
- sonchone | somcarose | soncumone | SRS |

100 CV 130 CV

- FaselllB/Tier4Final | FaselV/TierdFinal | FaselV/Tier 4 Final FasellIA/Tier3 FasellIA/Tier3
Potencia nominal (IS0 14396) kw 55,2 (75) a 2400 rpm 74,5(100) a 2400 rpm 97 (130) a 2400 rpm 74,5 (100) 22200 rpm 96,5(130) 22200 rpm
Parmagme | Wm | 3sam00pm 43021400 rpm 5002 1400 rpm 4021400 rpm 51621400 rpm
Combustible / refrigeracién - Diésel / liquido Diésel / liquido

Controlada
Controlada electronicamente +
mecanicamente Common Rail

aalta presion

Inyeccion de combustible Controlada electrdnicamente + Common Rail a alta presion

DOC
Sistema de (Catalizador de oxidacion diésel)
postratamiento EGR
- Sinfiltro de particulas | (Recirculacion de gases de escape)

diésel (DPF) SCRy AdBIue® (Reduccidn catalitica
selectiva) con inyeccién de Adblue®
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Algunas especificaciones se basan en calculos técnicos y no son medidas reales. Las especificaciones se proporcionan a efectos de comparacion y estan sujetas a cambios sin previo aviso. Las especificaciones de cada
equipo Bobcat variaran en funcién de los cambios normales de disefio, fabricacién, condiciones de uso y otros factores. Las imagenes de las unidades de Bobcat pueden contener elementos opcionales.

Bobcat es una Compafiia Doosan.
7 Doosan es lider global en equipo de construccion, soluciones hidraulicas y energéticas, motores e ingenieria
/ que sirve con orgullo a clientes y comunidades desde hace mas de un siglo. Bobcat y el logotipo de Bobcat
son marcas registradas de Bobcat Company en los Estados Unidos y varios otros paises.

©2019 Bobcat Company. Todos los derechos reservados.

q,#s Bohcat.

www.bobcat.com
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